Standardmodelle _ standard models

Technische Daten _Technical data
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Mod. kg g.mm g.mm + mm * ** kw rpm kg.m
N AC. 0,37 1000 1.3
V5 5 1 2
S-K ACB. 0,70 375-1000 08
N AC. 0,55 750 36
V15 15 2 4 1° 400
S-K ACB. 1.3 375 +750 43
N AC 0,55 500 80
V30 30 4 8
S-K ACB. 24 300+ 600 68
N AC. 1.8 600 18
V50 50 6 30
S-K ACB. 38 770 33
o N AC. 18 400 4
V100 100 15 50 g 550
S-K ACB. 54 530 77
V200 200 30 70 S-K ACB. 54/11 460/570 200
N AC. 3 350 ) o
B - - - - 3 e — o (1) SENSITIVITY= Max. erzielbare Empfindlichkeit mit Prufrotoren (1ISO 2953)
- ! Max. sensitivity obtainable using standardized test rotors (ISO 2953);
s ACE. 20 400 (2) Die max.Tragheit PD2 wird nach Kundenanforderungen tiberpraft.
1° D.C. 13 120- 480 The max.inertia, PD? will be verified according to customer needs.
N D.C. 18 120 - 480 * () () .
V1500 5 50 16 R ZUR VERFUGUNGISTFHENDE AUSFUHRUNG:EN._VERSIONS AVAILABLE:
DC. 23 120-580 (V)] N = manuelle Positionierung _ manual positioning;
S ACB. 20 400 S = automatische Positionierung _automatic positioning;
K = automatischer Unwuchtsausgleich _ automatic unbalance correction;
) S 20 [2Cgi00 ** MOTORTYP _TYPE OF MOTOR:
V3000 3000 80 130 1 1600 A.C.= Wechselstrom _ alternating current
S ACB. 35 380 A.C.B. = Frequenzgeregelt _ brushless alternating current

D.C.= Gleichstrom _ direct current



